1. Je crée le motif (arbitrairement sur le plan XY).
4 Part?
Note ma forme va se répéter dans un carré de 60x60. Plan xy
Je fais le choix de n’en tracer qu’une pour faciliter les Plan yz
modifications de cette forme a venir (projet). Eb
: Systémes d'axes
epere absolu
Corps principal

Reterentiel

‘[Ef Esquisse Matrice

.5’1.1 Part2

2. Je crée sur le méme plan dans une nouvelle esquisse

Systémes d'axes
Je passe en « élément de construction » puis fonction

« Projection des éléments 3D » je sélectionne I'esquisse
précédente (dans le graphe, pas dans la fenétre
graphique).

Repére absolu

Pour y voir plus clair je mets I'esquisse précédente en
mode caché.

Je repasse en « éléments standards Puis fonction

« Décalage » je fais un décalage de 2mm intérieur. ” o
élément de construction / éléments standards

Projection-des €léments

Décalage




3. Je crée les répétitions circulaire (dans Génerative shape design).

Ne me demande pas pourquoi il faut entrer 5 en instance, comme je suis parti sur XY c’est I'axe Z qui sert de référence a la rotation et je ne tiens pas compte

du message d’avertissement de CATIA je sais que ma derniére instance est superposée avec I’esquisse a répéter.

Note : faire de méme pour I'esquisse décalé (copier/coller ¢ca gagne du temps) renommer tous ces éléments pour ci retrouver plus tard.

-'1.1 Part2

- )= Systémes d'axes

- _,L. Repeére absolu

—? Corps principal
- 54 Referentiel

“E—’E{ Esquisse_Matrice
- Esquisse_Poingon

%, Répetition circulaire.2

Définition de la répétition circulaire

Référence axiale I Définition d'une couronne

Paramétres ; ‘ Instances et espacement angulaire

5

Instances :

Espacement angulaire : ‘ 90deg

Angle total : ‘:Ecleg

Direction de référence

Elément de référence :|| Repére absolu' Axe
Inverser I

Composant a copier

O

@0k | @ Annuler |

Flus>> I

Apergu I

1 Part2

Plan xy
Plan yz

Plan zx

J— Systémes d'axes

y
"J"‘— _J—. Repére absolu

Corps principal
-8’ Referentiel

’[E{ Esquisse_Matrice
"L-E": Esquisse_Poingon

i Répétition circulaire_Esquisse_Matrice

{_ - Répétition circulaire_Esquisse_Poingon




4. Je créer les cylindres dans deux corps de piéces.

Je suis parti du principe que mon motif est un « Standard » la circonférence des cylindres s’adapte a la dimension du (motif x le nombre de motif) et la
longueur par le (nbrs de répétions linéaire + 2 x le décalage au bord). Si c’est les cylindres qui sont standard alors il faudra piloter le carré de (60mm) par la
circonférence (standard) et le Nbrs de motif le décalage au bord par la longueur standard des cylindres.

je créé les parametres utilisateur : Nbrs motif circulaire (Réel).
Périmeétre cylindre calculé (longueur) : formule (cote 60mm x Nbrs motif)
Diametre cylindre (longueur) : formule 2*(*Périmetre cylindre calculé’/(2*P1))
Nbrs motif Linéaire (Réel)
Décalage bord D/G (longueur) (10mm c’est mon choix)

Je crée les plans limites D/G : Plan_cylindres_Gauche : // a YZ : -(60/2+ Décalage bord D/G)

Plan_cylindres_Droit : // Plan_cylindres_Gauche (60* Nbrs motif Linéaire)+(2* Décalage bord D/G).

& |_| Paramétres
@E" “Nbrs motif _circulaire’=15
EE:", “Périmétre cylindre calculé’=900mm
E"::: "Diamétre cylindre’=286 479mm
@E" "Nbrs motif_Linéaire’=8
EE" ‘Décalage bord D/G'=10mm
Relations
ey Formule.1: "Périm étre cylindre calculé’="Corps principal\Referentiel\Esquisse_Matrice\Longueur.34\Longueur” *Nbrs motif_circulaire”
jr|x| Formule.2: ‘Diam étre cylindre = 2*(Périm etre cylindre calculé’/{2*Pl ))
qu Formule.3: ‘Corps principal\Referentiel\Plan_cylindres_Gauche\Décalage'= Corps principal\Referentiel\Esquisse_Matrice\Langueur.34\Longueur” /2+ Décalage bord D/G

ﬁx. Formule.4: "Carps principal\Referentiel\Plan_cylindres_Droit\Décalage’="Carps principal\Referentiel\Esquisse_Matrice\Longueur.34\Langueur” *Nbrs motif_Linéaire™ +(2* Décalage bord D/G")

—fl- Corps principal

"l:—’ﬂ Esquisse_Matrice

[ Esquisse_Paingon
Répétition circulaire_Esquisse_Matrice
" Répétition circulaire_Esquisse_Poingon
— . Plan_cylindres_Gauche
— . Plan_cylindres Droit
ﬂ Jutil_Poingon
ﬁg()utiLMatrice




5. Jetrace I'esquisse pour le cylindre du haut que j'appelle Outil_Poincon.

Esquisse_Cylindre_Poincon sur YZ

Attention a I'association avec le parametre Diametre cylindre il faut
diviser par 2 (rayon dans CATIA)

Le cercle est décalé de 1mm (1/2 épaisseur matiére)




Jai choisi de rester en GSD pour plus d’associativité.

6. Je crée la surface du cylindre

f s Formule.7: “Corps principal\Referentiel\Fsquisse.5\Rayon.42\Rayon'="Diamétre cylindre” /2

Corps principal

Referentiel

Profil : |Esquisse_CyIindre_Poingon |

‘E:E": ESqUiSSE_Matrice Direction : | Défaut (normale de |'esquisse) |

- Limites de I'extrusion

"I"— E{ Esquisse_Poingon Limite 1

- f s . . . . Type: Elément limitant
i Répétition circulaire_Esquisse_Matrice et [

Limite 2

I Répétition circulaire_Esquisse_Poingon

\ Type: Elément limitant
- a Plan_cylindres_Gauche ! Elément limitant : | Plan_cylindres_Droit
DE'.—L'.'—:'_'- MELrgue

Inverser |a direction l

o Esquisse_Cylindre_Poingon — @0k | @ Annuler|

- & Plan_cylindres_Droit

Apercu l

ﬁ Extrusion.l




7. lJe crée la symétrie // XY et renomme tout ¢ca

ijl Formule.7: ‘Corps principal\Referentiel\Esquisse.5\Rayon.42\Rayon'="Diamétre cylindre” /2

—J{;I- Corps principal

"EE{ Esquisse_Matrice

- Esquisse_Paingon
. Répétition circulaire_Esquisse_Matrice
:_: Répétition circulaire_Esquisse_Poingon
- & Plan_cylindres_Gauche

- & Plan_cylindres_Droit

Référence: 'PIan xy ||
« Esquisse_Cylindre_Poingon Cacher/Afficher |'dlément initial

Extrusion_Cylindre_Poingon | @ Annuler | Apercu |

(| Symétrie_Cylindre_Matrice
m'%l Outil_Poingon
+ :
;:}3, Outil_Matrice




8. Je créer les Développés en sélectionnant dans le graphe les répétions circulaire créés précédemment.

Esquisse_Matrice
Esquisse_Poingon

- Répétition circulaire_Esquisse_Matrice
Répétition circulaire_Esquisse_Poingon
Plan_cylindres_Gauche
Plan_cylindres_Droit

Esquisse_Cylindre_Poingon

ﬁ Extrusion_Cylindre_Poingon-

J Symetrie_Cylindre_Matrice
44 Surface développée Cylindre Poingon

#4% Surface développee_Cylindre_Matrice




9. Je crée les découpes respectives des surfaces cylindres
Poincon et matrice par leur développés je garde l'intérieur.

ey Formule.7: Corps principal\Referentie\Esquisse.5\Rayon.42\Rayon = Diametre cylindre /2

Définition du découpage ? *

Elément coupé : & |
Esquisse_Matrice = anis;
Copie d’écran exemple sur la derniere découpes (Matrice) aprés OK yiindre Mirice

.. i Esquisse_Poingon
ne pas oublié de cocher garder tous les sous éléments. R : :
Répétition circulaire Esquisse Matrice

Retirer l Remplacer

Répétition circulaire_Esquisse_Poingon Autre parie

Paramétres optionnels
[ Garder les deux parties
Pla I'LCyI ind I'EELD roit [ Calcul des intersections

Vair les parametres >> I

@ 0K @ Annuler | Apercu |

Plan_cylindres Gauche

Esquisse_Cylindre_Paingon

Extrusion_Cylindre_Poingon

iy Symétrie Cylindre Matrice
Ay Surface développée Cylindre Poingon
- A&y, Surface développée_Cylindre_Matrice

k- Découpe_Cylindre_Poingon

Multi résultat.4 (Découpe)

L-:u p
4 Découpe.3

Gestion du Multi-Résultat

+
2L Outil Poinco
ﬂ UtII—P' (et La géométrie de cet élément est composée de

ﬁ%; C)utlI_Matrice 4 sous-éléments qui ne sont pas connectés,
Eléments de pointage Extractions et Le plus prés de

Pas d'élément

Voulez-vous :
(2 ne garder qu'un seul sous-élément en utilisant |'cption Le plus prés de/Le plus éloigné de,

(O ne garder qu'un seul sous-élément en utilisant |'cption Extraction,

@ garder tous les sous-éléments, |




10. Je repasse dans PartDesign pour créer les cylindres.

On définit I'objet de travail successivement dans les corps de pieces correspondant que I'on a créé avant ou maintenant.

Je pense qu’en R16 c’est comme moi pas besoin de créer les surfaces aux extrémités des cylindres CATIA vas fermer automatiquement.

Qrps principa
—ﬁI- Caorps principal
- B’ Referentiel
Esquisse_Matrice
squisse_Poingon
épétition circulaire_Esquisse_Matrice
épétition circulaire_Esquisse_Poingon
an_cylindres_Gauche
an_cylindres_Droit
squisse_Cylindre_Poingon
Extrusion_Cylindre_Poingon
. fl Symétrie_Cylindre_Matrice
urface développée_Cylindre_Poingon
urface développée_Cylindre_Matrice
k-2 Découpe_Cylindre_Poingon
-'ﬂ'] Découpe_Cylindre_Matrice

+ . o
-{:}3 Outil_Poincon

& Remplissage_Extrusion_Cylindre_Poingon
—{:}3, Outil_ Matrice

i




11. Je crée les motifs pour le poingon et la matrice tjrs dans deux corps de pieces distincts.
Jai entré 2mm dans premier et deuxieme décalage pour ne pas me prendre la téte avec le sens.

Je n’ai jamais fait ce type d’outillage donc il y a certainement des régles métier concernant le dépassement des formes du poingon et I’enfoncement des
formes matrices (je suis resté sur ep matieére 2mm)

lan_cylindres Droit
squisse_Cylindre_Poingon

xtrusion_Cylindre_Poingon

Premier décalage : 2mm

Deuxigme décalage || | 2mm %
urface développée_Cylindre_Poingon e |
urface développée_Cylindre_Matrice _Inversera direction |

-0 _n : O
4 Découpe_Cylindre_Poingon Plus>> |

- . : .
4 Découpe_Cylindre_Matrice @0k | @ Annuter|

ymétrie_Cylindre_Matrice

Outil_Poingon
& Remplissage_Bxtrusion_Cylindre_Poingon

Outil_Matrice

]—;l" Rem plissageSymétrie_Cylindre_Matrice
+
—ﬂ}a Motifs_Poingon

g Surface épaisse_Motifs_Poingon




12. Répétitions des motifs circulaire puis linéaires ou I'inverse bien penser a associer avec les parameétres utilisateurs et a chaque étape bien définir

I’'objet de travail sur le bon corps.

=
B ‘Décalage bord DfG

Lelations

_Foingan
pétition circulaire_Esgu M atrice

lépétition dreulaire_Esguisse_Poingon

trusion_Cylindre_Foingon
étrie_Cylindre_M atrice
rface développée_Cylindre_Paoingon
ace développée_Cylindre_Matrice
Découpe_Cylindre_Poingon
Découpe_Cylindre_M atrice
Cutil_Poingon
Qutil_Matrice
M otifs_Foingon

e_Motifs_Poingon

Définition de la répétition circulaire

Référence axiale [ Définition d'une couronne

Parameétres : | Courocnne entiére

Instances:

Espacement angulaire : | 24deg

Angle total : | 360deg

Direction de référence

Elément de référenr= | Extrusion_Cylindre
‘ Inverser I

Composant a copier

Objet: |Solide courant |@
O

@ 0K I aAnnulerl

Plus>>|

Apergu I




[E]* Mbrs motif_Linéaire’=8

ﬁ' ‘Décalage bord D, Omirn

Relations

T Corps principal
-ﬁ‘, Referentiel

M atrice
_Poingon
1 dirculaire_Esquisse_heiatrice

1 circulaire_Esquisse_Poingon

_Cylindre_Poin¢on
trusion_Cylindre_Paingon
étrie_Cylindre_M atrice
tface développée_Cylindre_Poingon

ace développée_Cylindre_Matrice

Outil_Peingon

Outil_M atrice

Répétition rectangulaire

Lengueur: 420mm

Directicn de référence

Elément de référence : |Repére absolul\Axe
Inversicn l

Composant a copier

Objet: |Solide courant |@
(]

Répétition carrée

O

@ 0K l aAnnulerl

Plu5>>|

Apercu l




13. Ajout ou Retrait des Motifs au corps Outils respectif.

J—- Repére al

&t

s
\f\ ’\' “Nbrs motif_dreulaire’= 15
\ \‘\ “Périmétre idre caleul
: SR AT \ ‘\ ‘Diamétre cylindre'=286.479mm
86,4 - e
Nbrs tif_Linéaire’ =8
otif_Lingaire =8 = notiLineaire

Décalage bord D,
Décalage bord D/t

- Relation

-f rps principal
B Referentiel

Centrer le graphe Centrer le graphe

Centrer sur Centrer sur

Cacher/Afficher F2 Cacher/Afficher F2

T Proprietés Alt=Enter g = 2 — ] Propriétés Alt+Enter
Quvrir I3 sous-arborescence [E ouvrir 1a sous-arborescence
£8 assembler £ assembler...

Définit I'objet de travail Definit I'cbjet de travail

Ajout

Couper Retirer. e : W couper
Copier cunt+C i Intersection... Copier
Coller Curl+V| S Relimitation partielle... B Coller Curl+V| &} Relimitation partielle...
A Retrait de volumes..

Collage spécial... G Retrait de volumes.. Collage spécial...
Supprimer Del W Afficherles composants Supprimer Del @@ Afficher les composants

E——— TR Cacherles composants Pagents/Enfants.. ' Cacherles compesants

& Misejour locale Supprimer propriétés Mise 4 jour locale Supprimer propriétés

Remplacer... Changer de corps principal Remplacer.. Changer de corps principal

Objet Motifs_Poingon Créer des résultats technologiques.. Objet Motifs_Matrice Créer des résultats technologiques...




Normalement si tu a bien reproduit, la modification de I’esquisse Matrice (motif de base) et des nbrs d’instance moins d’une minute pour la mise a jour.

'.--J" Systémes d'axes
—_J—. Repére absolu

- aiw) Paramétres

L . - . .
B MNbrs motit_circulaire

L=

[c= Périmétre cylindre calculé’=480mm

f'; ‘Diamétre cylindre’=152,789mm

@E ‘Nbrs motif_Linéai re‘@

PN

[5]F Décalage bord D/G'=10mm
"= Relations
Supports de travail
—ﬁf Corps principal
- B Referentiel

- Esquisse_Matrice

"L' squisse_Poingon

Répétition circulaire_Esquisse_Matrice
Répétition circulaire_Esquisse_Poingon

an_cylindres_Gauche

lan_cylindres_Droit



